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Oluksuz Motorlar Goévdesiz Motorlar Servo Motorlar Gli¢ Sistem Motorlar

VOLT TEKNOLOJI

Ar-Ge kavramini, surekli gelisim ve surduarulebilirlik ile
birlestirerek, yenilik¢ci Urun ve teknolojileri Ureterek disa
bagimliligi azaltan bir yaklasimla alaninda éncu bir oyuncu
olma amac ve hedeflerini ilke edinmistir.

Belirlenen ilke dogrultusunda Guc Grubu Gelistirme Platform ve
Sistemlerin 6nemli ihtiyaclarindan olan motor ve guc¢ aktarma
organlari alaninda teknolojik yetkinlik kazanmalk, yerlilestirmek
Uzere guc¢ grubu sistemine ait tasarim, Uretim ve entegrasyon
calismalarini sektérun oncu firmalari ile surdurmektedir.
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YETKINLIKLERIMIZ

O Tlasarm

O Urefim
O Test

MOTOR SERILERI

O VsOm Oluksuz
O VsSr Servo
O VsGm Govdesiz

Performans Bilgileri, Boyut Bilgiler,
Performans Grafikleri



02

VoIt Teknoloji

Talash imalat

Bobingj
Montaqj

Laminasyon

Volt Teknoloji; yuksek teknoloji trinu elektrik, elektronik,
mekanik tasarimlar, analitik modellemeler ile prototip
ye seri Oretim kabiliyetlerine sahiptir.

Bunun yani sira otomatik seri Gretim bandi kurma, test
sistemleri tasarim ve Uretimi, makine, kalip, aparat
tasarim ve Uretimi gergeklestiriimektedir.

Plastik Enjeksiyon
Kalip Imalati
Kablaj

Tel Erezyon

Metal Enjeksiyon ¢ Boya

Calisma alanimiz kapsaminda performans ve gevre
kosul sartlarina uygun testler gergeklestiriimekte olup,
24 kalem farkl test ekipmani ve yetismis personel ile
test ve analizler yapiimaktadir.

e CMM 0OlcUmu

o Sicaklik fesfi

* Tuz sisi fesfi

e Serflik olcUmU

* Optik emisyon spekfrometre analizi

* Profil projeksiyon olcimu

* Mil dlcUmu

* Emaye bobin teli festi

e Laminasyon sac konfrol ve analizi

* Stereo ve optik mikroskop ile hasar inceleme

ve analizi yapilmaktadir.

TASARIM
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OLUKSUZ MOTORLAR
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OLUKSUZ MOTOR PERFORMANS BILGILERI

PARAMETRELER SEMBOL BiRIiM @13 @25 @30 @40 @55
Anma DC Gerilimi Un Y 6 24 48 28 48
Surekli Durma Torku T, Nmm 5 20 120 330 1000
Siirekli Faz Akimi L Arms 0,85 1,3 4,5 19,6 28
Tepe Durma Torku Tp Nm 10 45 240 480 1500
Tepe Faz Akimi In A 1,7 2,6 8,6 29 45
Anma Mil Torku Tn Nmm 5 21 120 330 1000
Anma Faz Akimi Iy Arms 0,8 1,2 4,2 19,6 28
Anma Mil Giicii P, w 3,2 22 201 484 838
Anma Mil Hizi Ny Rpm 6.000 10.000 16.000 14.000 8.000
Tork Sabiti K, Nmm/Apeak 5,7 16,1 24,2 17,2 36,6
EMK Sabiti Ke Vs 0,006 0,0168 0,0252 0,0178 0,0377
Motor Sabiti kn Rpm/V 0,0053 0,0101 0,0445 0,0832 0,1422
Yiiksiiz Hiz n, Rpm 9600 13800 18300 15100 12200
Faz Direnci Ryy Ohm 1,14 2,5 0,29 0,042 0,065
Faz indiiktansi Lt mH 0,077 0,42 0,062 0,012 0,027
Motor Ataleti Ju kgmm? 0,049 0,56 3,2 11,8 42,8
Motor Agirhgi m gr 40 165 260 460 920
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OLUKSUZ MOTOR BOYUT BILGILERI [mm]
A B C gD dd JE DF G
VSOM-13 48 8 1,5 13 2 6 10 2xM1,611,5
VSOM-25 70,1
TS TR ] 97.6 12,8 2 25 3 10 17 4x M2,5 15
VSOM-30 84,1
. 12,2 2 30 4 16 22 4x M3 14
VSOM-30-FRENLI 117
VSOM-40 127 18 2 40 5 22 32 4x M3 16
VSOM-55 101 16 3 55 8 30 38 4x M4 15
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SERVO MOTORLAR
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SERVO MOTOR PERFORMANCE DATA & PARAMETERS

VSSR-80 VSSR-105 VSSR-115 VSSR-140
PARAMETRELER SYMBOL UNITS
SL1 SL2 SL3 SL4 SL1 SL1 SL2 SL3 SL4 SL1 SsL2 SL3 sL4
Maksimum Akim e Ams 40 50 120 180 300 120 180 190 400 600 600 1000 1500
Anma DC Gerilimi U, Vv 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24 24
Anma Hizi ny rpm 2400 2300 | 1280 1500 3150 1280 1500 1600 1700 2924 2200 2500 3000
Siirekli Durma Torku Tp Nm 1,1 1,9 4,2 55 9,4 4,2 5,5 6,5 8 9,3 13,2 18 20
Siirekli Durma Akim I, A 13,2 20,8 20,5 32,1 127 20,5 B251) 45,8 64,8 115 117 200 266
Tepe Durma Torku Mpnax Nm 2 3,5 6,7 10 22,5 6,7 10 10 12 16,8 22 30 32
Tepe Durma Akimi U Arns 24 38 32,6 57,9 300 32,6 57,9 70,1 96,8 210 194 330 425
Anma Torku My Nm 1 1,7 3,8 5 8,5 3,8 5 6 7,5 8,4 12 16 18
Anma Akimi Iy AT 12 18,6 19 29,2 115 19 29,2 42,4 60,8 110 107 177 240
Anma Glcii Py w 250 410 510 785 2800 510 785 1005 1338 2575 2765 4188 5655
Yiiksiiz Hiz n, Rpm 3700 2950 | 1490 2000 4150 1490 2000 2200 2700 4110 2950 3500 4300
Maksimum Hiz Niax Rpm 9000 9000 9000 9000 8000 9000 9000 9000 9000 8000 8000 8000 8000
Tork Sabiti K M/Aps ,085 ,0929 | 0,190 0,174 0,075 0,190 0,174 0,144 0,125 0,081 0,114 0,0917 0,0765
EMK Sabiti Ke \'A ,069 ,0757 | 0,169 0,142 0,062 0,169 0,142 0,118 0,102 0,066 0,093 0,0746 0,0623
Faz Direnci Ry Ohm ,0848 ,0596 0,04 0,022 4,2 0,04 0,022 0,0104 0,0078 0,0045 ,0047 0,0022 0,0012
Faz indiiktansi Ly, mH ,1975 0,162 0,261 0,153 22,4 0,261 0,153 0,079 0,0697 0,027 ,0385 0,018 0,0098
Motor Ataleti T kgem? 0,65 0,81 3,41 4,53 7,5 3,41 4,53 5,65 7,25 13 18 23 28
NOT=2
D %7
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A LENGTH OFLANGE 19,5
SERVO MOTOR BOYUT BILGILERI [mm]
BOY
FLANS A B C @D d DE
SL1 SL2 SL3 sL4
VSSR-80 115 | 122,5 | 135 155
S 80 24 80 4x(P4,8 60 11 2,5
VSSR-80-FRENLI 150 157,5 170 190
VSSR-105 204,5
- 105 32 115 4x@9 95 16 3
VSSR-105-FRENLI 244,5
VSSR-115 142,5 157,5 172,5 187,5
. 115 40 130 4x @9 110 19 2,5
VSSR-115-FRENLI 187,5 202,5 217,5 232,5
VSSR-140 140 151 166 181 196 50 165 4x @11 130 24 3,5

Not:1 80 gévde motorda manuel fren agma mekanizmasi, arka kapakta yer almaktadir.
Not:2 Konnektér konumlari ve tipleri istege bagl olarak dzellestirilebilir.
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GOVDESiZ MOTOR PERFORMANS BIiLGILERi
PARAMETRELER | SEMBOL |  BiRiM GOVDESiZ MOTOR
Dis Gap Olgiisii %] mm 20 228 36 B8 40 QIGO 87 2120 | D155 2202,9 2361
Paket Boyu L mm 9 43,2 6,1 58,4 38 81,2 40 51,2 9,55 13 10 81,8 101,6
Maksimum Akim Imax Arms 0,62 8 2,0 20 9,5 43 15 26,5 5,5 6,4 6,5 28 129
Anma DC Gerilimi* U, \ 28 120 28 120 28 120 28 28 28 28 48 300 300
Anma Hizi ny rpm 1800 20000 300 6000 3600 5500 2700 2100 350 400 400 100 220
Siirekli Durma Torku T, Nmm 10 150 60 0,42 240 600 700 1250 600 1,3 4 60x10° 240 x10°
Siirekli Durma Akimi IS JAT 0,32 4 1,0 82 55 82 8,5 11,2 23 2,4 4,4 7,5 31,4
Tepe Durma Torku Minax Nmm 20 330 60 2350 400 1620 1350 3000 1500 3500 6 225x10° 1000 x10°
Tepe Durma Akimi Imax Arms 0,62 8 2,0 20 9,5 8 26,5 15 5,5 6,4 6,5 28 129
Anma Torku My Nmm 6 130 30 250 240 450 700 1250 600 1200 4000 50 220
Anma Akimi Iy Arms 0,2 4 1,0 2,2 5,5 3,2 8,5 11,2 2,2 2,2 4.4 6,3 28,8
Anma Giicii Py w 1,10 315 1,0 157 90 260 198 210 22 50 168 525 5070
Yiikstiz Hiz n, Rpm 7500 27500 11000 8500 5600 8000 3100 2300 1300 650 670 465 480
Tork Sabiti K, Nmm/Apea 0,034 0,040 0,031 0,121 0,046 0,148 0,09 0,114 0,287 0,55 0,94 8,35 8,04
EMK Sabiti Ke Vs 0,036 0,042 0,025 0,127 0,048 0,155 0,092 0,12 0,236 0,45 0,775 6,81 6,55
Faz Direnci Ry Ohm 3,0 1,9 2,33 1,9 0,6 1,2 0,24 0,3 2,33 1,75 1,45 3,45 0,318
Faz indiiktansi Ly, mH 2,5 0,91 0,21 1,4 0,5 0,7 0,21 0,32 0,54 0,85 4,1 14,9 1,45
Motor Ataleti Tm kgmm? 0,115 0,37 3,0 4,63 3,02 13,2 46,4 58,2 83,2 2953 | 546,2 22372 2,42xe5
Motor Agirhig: m gr 26 210 45 410 300 700 760 900 215 450 1370 13,3 30,1
*@zél besleme|gerilimi talep edilebilir.
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GOVDESiZ MOTOR BOYUT BILGILERi [mm]

A B C gD dd E F I G JH
VsGm-20 9,00 12,20 2,60 20,0 3,00 3,75 1,75 19,00 19,00
VsGm-28 43,20 46,50 0,76 28,0 5,00 8,9 7,62 25,4 25,4
VsGm-36 6,10 6,10 0 36,0 15,24 2,85 2,85 33,15 33,15
VsGm-38-V1 58,50 66,1 0,89 37,78 9,53 6,99 10,16 36,07 36,07
VsGm-38-V2 38,10 45,70 6,35 38,1 9,21 7,60 3,00 37,00 34,20
VsGm-40 81,20 88,90 6,81 40,0 10,20 9,80 3,30 36,80 36,80
VsGm-60-V1 40,00 46,20 5,20 60,2 10,00 11,20 7,00 58,50 56,50
VsGm-60-V2 51,20 57,20 5,00 60,2 12,70 11,20 7,00 58,50 56,50
VsGm-87 9,55 9,55 0 87,0 58,00 4,10 4,10 84,30 84,30
VsGm-120 13 13 0 120 87 3,5 3,5 115 115
VsGm-155 10 14 2 155 20 5,5 5,5 148,5 148,5
VsGm-202,9 81,8 86,36 2,3 2,3 104,17 12,32 12,32 198 198
VsGm-361 101,6 104,14 2,21 2,21 225,04 10 10 22,23 21,59
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SABIT MIKNTISLI
ALTERNATOR
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DIAMETER

OZELLIKLER

e Sabit Miknatish Alternator

e Dis Rotor Yapisi

e 3 Fazh siniizoidal ¢ikis voltaji

o Yiksek verimli enerji Gretimi

e Yiksek sicaklik dayanimina sahip Rare earth miknatis

e 1500 rpm’e kadar

MOTOR PARAMETRELERI SEMBOL BIRIMLER SA::_TI_:;:I(:I:JASLI
Dis Cap %) mm 64
Eksenel Kalinhk L mm 130
EMK Sabiti (yiiksuiz) (RMS) K Vs 63,1
Nominal Faz Akimi (RMS) I A 1,3
Verim n - >65%
Tork @300rpm T Nmm 28
Tork @1500rpm T Nmm 2
Cevre Sicakhgi T °C -40 / +50
Minimum Dayaniklilik Omrii - h 500
Baglanti Tipi - - Wye
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GENERATOR
STARTER GENERATOR VE
FADEC ALTERNATORLERI

Va it



OZELLIKLER

e Sistem Gui¢ Faktori Kontroli

e 3veya 6 fazli sistem

e Asiri Akim, Asiri gerilim ve Asiri Hiz Kontroli

e Sicakhk Kontroli

e Motor- Generator Cift Yonlii Calisma imkani

o Ozellestirilebilir Mekanik ve Elektriksel Arayiiz Degisken ve Sabit Hiz Kontrolii
e GOmulu FPGA Kontrol

Tip : Surekli Miknatisli Senkron Generator,
Rotoru sargili Senkron Jenerator, Claw Pole Senkron Generator

GENERATOR PARAMETRELERI SEMBOL BiRIMLER DEGERLER

Giig P kw 10-150

rpm n krpm 6-25

Anma Cikis Gerilimi u |4 28VDC, 270VDC, 115/200 VAC 400
Hava Sogutma p kw 40

Sivi Sogutma P kwW 40-150

Arinc 429 (Diger Opsiyonlar

Haberlesme Protokolii -
sunulabilir.)




YIKAMA SISTEMLERI
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SERVO KONTROLLU SILECEK SiSTEMI:

OZELLIKLER

Silecek Kolu Tork Kontrolii

Silecek Kolu Hiz Kontrolii

Slip-stick Onleme Sistemi

Diisiik Giig Tiiketimi

Degisken Devirli Su Pompasi ile Debi Kontrolii

Ayarlanabilir Siipiirme Agisi

Ayarlanabilir Kol Baski Kuvveti

Yikama Su Seviyesi, Elektronik ve Mekanik Gostergesi

Platforma Kolay Adaptasyon




GUclu Degerler,
Guclu Gelecek

SAYA Grup ve sirketleri insani merkeze alan bir
anlayisla buyuyen, bu anlayls cercevesinde
faaliyet gosterdigi tum sektorlerde “Paydaslarin
Memnuniyeti”, “Topluma ve Cevreye Saygl”,
“‘Gelisim ve Yenilikcilik” ve “Guvenirlilik” degerleri
ile TUrkiye icin uretiyor!

SAYA Grup; grup sirketlerinin farkli is modellerini
ve stratejilerini grup hedefleri dogrultusunda
yonlendirmek, bagli sirketlerin  taktik ve
operasyonel isletme ihtiyaclarini tespit edip
desteklemek icin  butunlestiricilik  gdrevini
yerine  getirirken, birbirlerinden  farkli s
modellerini denetleme islevini de Ustlenmis
“Stratejik Mimar ve Denetimcidir."

Grubumuz, Turkiye Cumhuriyeti'nin 100. yasinin
kutlanacagl 2023 yilina gelindiginde; toplam
cirosunun en az %25'ini ihracattan saglamayi,
4000 kisiyi askin istihdam olusturmay! ve sosyal
sorumluluk hedefleri cercevesinde; egitim,
kdltdr ve sanat ve ihtiyac sahiplerine yardim
konularinda Uretilen projeleri hayata gecirmeye
devam etmeyi hedeflemektedir.




Gelecegimizi korumak icin
yuksek teknoloji Gireten



Va lt-o-

Alternatif Urin ve c¢cdzUmlerimiz hakkinda bilgi almak icin bize ulasabilirsiniz.

www.voltteknoloji.com.tr

Tel: 0232270 09 00
Fatih Mahallesi Camlik Caddesi No:13 35410 Gaziemir iZMIR - TURKIYE
Email : bilgi@voltteknoloji.com.tr

SANAYAN

GRUP




